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 مقاله

 يامرحلهسادة تک ياارهيچرخدندة س يارتعاش يو مدها يعيطب يهافرکانس

 يشهاب يعل
 کيمکان يکارشناس ارشد مهندس

 د باهنر کرمانيدانشگاة شه

 *يسامان خيش فرهاد
 کيمکان يار دنشکدة مهندسياستاد

 د باهنر کرمانيدانشگاه شه
alishahabi87@gmail.com farhad.samani@uk.ac.ir 

 28/06/1394تاريخ دريافت: 
 

 25/01/1395تاريخ پذيرش: 
 

 

قرار  يمورد بررس يامرحلهتک ةساد ياارهيدندة سچرخ يارتعاش يانواع مدهاو  يعيطب يهافرکانس مقالهن يادر 

شده است.  ياز جرم و فنر مدلساز ياصورت مجموعهبه ياارهيس ةدندچرخ ةمجموع يکيناميستم دي. سگرفته است

و  دارند يها سه درجه آزادارهينگ و سير ةدندها، چرخارهيس ةکنند، حمليديخورش ةدندک از اجزاء شامل چرخيهر 

 متقارن ياارهيستم سيس، يارتعاش يو مدها يعيطب يهافرکانس يبررسمنظور به اند.شده مدلاجسام صلب  صورتبه

 يسخت ني. همچندارنداز هم  يکساني يريت قرارگيو موقع اندها مشابهارهيس کهينحودر نظر گرفته شده است. به

 مقالهن يدر ا .کسان فرض شده استيها جهت يدر تمام ،اندشده يسازهيشب يخط يهاصورت فنرکه به ،هااتاقاني

، ياارهيس ،يقالانت، يدوراننوع  پنجبه  يارتعاش يهااند و مددست آمدههاز اجزاء جداگانه بک ي معادلات حرکت هر

و  يدوران يمتناظر با مدها يعيطب يهادهند که فرکانسيج نشان مينتا اند.شده يبنددسته دير مقيز و غيمتما

 ياارهي، مد سيامرحلهسادة تک ياارهيستم سين در سيک و دو هستند. همچني يگوناگون يب دارايترتبه يانتقال

 داقل چهار عدد باشند.ها حارهيشود که تعداد سيظاهر م يزمان

ياارهيدندة س، چرخي، مد ارتعاشيعيفرکانس طب

 . مقدمه1
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1. mesh stiffnesses 

2. equally spaced planets 

3. harmonic balance method 

4. static transmission error 

5. multiplicity 

6. distinct 

7. degenerate 


